E A

insene degere

ARM-28270T1

ARM serisinin ARM-28270T1 modeli AKINROBOTICS tarafindan tasarlanan,iiretilen
fircasiz DC motor (BLDC) igerisinde sensor devresi bulunur. ARM- 28270T1 yiik altinda 9 A
cekerek 4.75 Nm stall tork degerine ulasir, bu da 10 santimetrede yaklasik 5 kg denk gelir. Calisma
gerilimi 24 volttur.

ARM- 28270T1 3 hall etkisi sensorleri ile donatilmistir. Icerisindeki manyetik enkoder ile
hiz ve konum kontrol yapilmaktadir. Motorun i¢inden bir ¢ok geri besleme motor i¢i sensor
devresinden kullanilmak iizere saglanir. Bu da ARM-28270T1'1 esnek ve dogru kontrol edilmesini
saglar. Motor ici sensorler sayesinde konum kontrol, hiz kontrol ve tork kontrol 6zellikleri ile
hassas olarak kontrol edilerek rakiplerinin oniine geger.

ARM- 28270T1 soket yapis1 sayesinde rahatlikla kontrol siiriicii kartlariniza adapte olup,
kontrol edilebilir. Akinrobotics kontrol-siiriicli devresi ile beraber kullanilabilen ARM- 28270T1 0-
425 Rpm hizlarinda istenilen aralikta siiriilebilir, uygulama alanina gore kolayca adapte olabilir. Tek
hat tizerinde, her ARM-28270T 1'e ayr1 id parametresi girilerek tiim motorlar senkron olarak kontrol
edilebilir. ARM- 28270T1 karmasik projelere modiiler tasarimi sayesinde rahatlikla uyum saglar.

Projelerinizi ve motor taleplerinizi bize iletip yapilan ¢aligmalar sonrasinda proje uygunlugu
ve motor fiyat tekliflerini alabilirsiniz.



DONANIM OZELLIKLERI

Aciklama Teknik Ozellik
Model Numarasi ARM-28270T1
Agirhk 1665 g
Boyut 13 cm(Cap) , 4.8 cm(Genislik)

Faz / Baglanti

3 Faz / Yildiz Baglanti(Y)

Calisma Volatji 24V
Yikslz Hiz 425 RPM
Yiksiz Akim 0.3A
Bekleme Akimi 80 mA
Stall Tork 4.75 Nm
. . Maksimum Akim 9A
Isleyis Ozellikleri
Nominal Tork 2.8 Nm
Nominal Akim 4.7 A
CGalisma Rejimi S3 %50
Red(iksiyon Orani 1
Calisma Sicakhgi 5~55°C

Konum Sensorii

Temassiz Sonsuz Enkoder (AMS)

IP Koruma Sinifi

IP 30




